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1、 填空题（每空格1分，共23分）
1. 数控技术中常用的插补算法可归纳为______________插补法和___________

   插补法，前者用于________数控系统，后者用于____________数控系统。 

2. 当标尺光栅和指示光栅相对移动一个_________，莫尔条纹移动一个__________。
3. 目前刀库选刀一般有两种控制方式：____ ________、______        ____。

4. 按照被控机床的运动轨迹分类，数控系统可以分为____             ____、

_                  _、                      。

5. 加工中心主轴的准停是指主轴具有             功能。
6. 数控机床用PLC可分为两大类，一类为             ，另一类为             。
7. 数控机床的驱动装置分为                 和                       。
8. 数控机床的PLC处于__________与__________之间，并对二者的输入、输出信号进行处理。
9. 步进电动机驱动电路每接受一个指令脉冲，就控制步进电动机转过一个固定的角度，称为           ，这个固定的角度即对应于工作台移动一个位移值，称为           。
10. 数控机床对进给伺服驱动的要求是              、               和               。
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2、 单项选择题（每小题2分，共24分）
1.  进给系统中的步进电机按（     ）转动相应角度。

A,电流变动量             B.电压变化量            C.电脉冲数量
2. 进给伺服系统中的跟随误差是指（      ）。
　A、指令速度与实际速度在稳态时的差值
　B、指令位置与实际位置在稳态时的差值
C、指令加速度与实际加速度在稳定时的差值

3. 影响闭环伺服系统定位精度的主要因素有（      ）。
  A、插补误差         B、检测元件的检测精度　     C、传动件的误差

4. 步进电机开环进给系统的进给速度与（      ）有关。
  A、指令脉冲频率f        B、脉冲当量δ             C、步距角α

5. 步进电机的旋转方向可通过改变（       ）来控制。
   A、脉冲的频率           B、通电顺序              C、脉冲的极性

6. 闭环和半闭环系统在结构上的主要区别是（     ）。 

　 A、采用的驱动电机不同
　 B、位置检测元件的安装位置不同

   C、速度检测元件的安装位置不同

7. 增量式脉冲编码盘输出的A、B两相，其相位差为90°，它的作用是（    ）。
   A、判别旋向            B、提高可靠性             C、用于细分

8. 逐点比较法逼近直线或圆弧时，其逼近误差（     ）。

A、 不大于一个脉冲当量  

B、 与进给速度和插补周期有关　

C、与切削速度有关

9. 数控系统软件是根据（     ）编写的程序。
　A、被加工零件的形状，由用户
　B、NC机床的加工要求，由用户
C、NC机床的工作需求，由系统制造商

10. CNC系统是指（     ）系统。
  A、自适应控制            B、直接数字控制           C、计算机数控

11. 闭环控制系统比开环及半闭环系统（     ）。
  A、稳定性好              B、精度高                 C、故障率低

12. 开环控制系统的驱动电机应采用（     ）。
A、功率步进电机          B、交流电机               C、直流伺服电机
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3、 判别题（每小题1分，共5分。正确的划"√"，错误的划"×"

1、数控机床一般采用PLC作为辅助控制装置。（    ）

2、点位控制数控机床在移动和定位过程中可以进行切削加工。（   ）

3、西门子SIMODRIVE 611A进给驱动模块属于全数字伺服驱动装置。（    ）

4、FANUC 0i数控系统参数设置时，机床的操作模式应选择在MDI方式下。（    ）

5、HNC-21TF数控系统应用于数控铣床。（     ）
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四、 名词解释（每小题3分，共15分）
1. 脉冲当量

2. 数控机床

3. 插补

4. 跟随误差：

5.译码
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5、 简答题（共4小题，共23分）
1. 数控机床由哪几部分组成，试用框图表示各部分之间的关系，并简述各部分的基本功能。（8分）

2. 简述SINUMERIC 802D数控系统的硬件组成。（5分）

3. 简述FANUC 0i数控系统参数设置的过程。（5分）

4. 简述HSV-20S全数字交流主轴驱动装置的控制方式。（5分）
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六、计算题（共1小题，共10分）
1. 圆弧插补计算： 逆时针加工第Ⅰ象限圆弧OA，起点坐标为O（6，0），终点坐标为A（0，6），试进行插补运算并画出运动轨迹图。
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